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Použití
Servopohony jsou urèeny k pøestavování 
ovládacích prvkù pøímoèarým vratným pohybem
s konstantní rychlostí, pøedevším uzavíracích a 
redukèních ventilù.

Popis funkce

l  volitelný jmenovitý moment a rychlost pøestavení
l  volitelný druh øízení
l  volitelný druh výstupního signálu
l  signalizaèní spínaèe
l  ruèní ovládání polohy

Technické parametry

l  jmenovitý moment 4 -12 kN
l  rychlost pøestavení 10-50 mm/min
l  øízení tøíbodové

DMS3 4-20 mA
DMS3 0-10 V

l  výstup 100 ohm odporový
R/I 4-20 mA
R/U 0-10 V
C/I 4-20 mA

l  momentové spínaèe
l  signalizaèní spínaèe
l  topný odpor
l  napájecí napìtí 230Vst/24Vst
l  frekvence sítì 50/60Hz
l  pøíkon max 39 VA
l  teplota okolí -20 až 60°C
l  krytí IP65
l  hmotnost 7 kg

Certifikace

l  prohlášení o shodì ES
l  ISO9001/2008
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P T N 6 - X X . X X . X X . X X .

4 0 4  k N   J m e n o vi tá  s íla         1 0 ,1 6 ,2 0 ,2 5 ,3 2 ,5 0  R yc h lo s t p øe s ta ve n í

6 3 6 .3  k N   1 0 ,1 6 ,2 0 ,2 5 ,3 2 ,5 0  m m /m in

8 0 8  k N 1 0 ,1 6 ,2 0 ,2 5 ,3 2 ,5 0  m m /m in

1 0 1 0  k N 1 0 ,1 6 ,2 0 ,2 5 ,3 2 ,5 0  m m /m in

1 2 1 2  k N 1 0 ,1 6 ,2 0  m m /m in

9 0 P o d le  d o h o d y

0 2 3 0  V /5 0 H z/6 0 H z N a p á je c í n a p ì tí m o to ru

2 2 4  V /5 0 H z/6 0 H z P ø i  6 0 H z s e  zvýš í ryc h lo s t o  2 0 %

1 1 0  m m /m in R yc h lo s t p øe s ta ve n í

2 1 6  m m /m in

3 2 0  m m /m in

4 2 5  m m /m in

5 3 2  m m /m in

6 5 0  m m /m in

9 P o d le  d o h o d y

0 B e z výb a vy

1 Výs tu p  0  -  1 0  V

2 Výs tu p  0  -  2 0  m A S a m o s ta tn é  n a p á je n í 2 4 VAC

3 Výs tu p  4  -  2 0  m A

4 Výs tu p  4  -  2 0  m A D vo u vo d iè o vé  za p o je n í

5 Výs tu p  0  -  1 0 0  o h m O d p o ro vý s ig n á l

6 Výs tu p  2  x 0  -  1 0 0  o h m

7 Výs tu p  k a p a c i tn í vys íla è  4 -2 0  m A

8 Výs tu p  z o vla d a è e  D M S 3

9 P o d le  d o h o d y

0 p ø íru b a  d = 4 4 , vøe te n o  zá øe z 1 0 , ve n ti l  R V1 1 3 , zd vih  4 0
1 s lo u p k y M 2 0 , ro zte è  1 3 2  s p o jk a  M 1 0 x1

2 s lo u p k y M 2 0 , ro zte è  1 3 2  s p o jk a  M 1 6 x1 ,5

3 p ø íru b a  d = 5 7 .5 , s p o jk a  M 1 2 x1 .2 5 , ve n ti l  B R 1 2

4 s lo u p k y M 1 6 , ro zte è  1 0 0  s p o jk a  M 1 2

5 s lo u p k y M 2 0 , ro zte è  1 6 0  s p o jk a  M 1 2 x1 .2 5 , ve n ti l  B R 1 1

6 s lo u p k y M 2 0 , ro zte è  1 6 0  s p o jk a  M 1 6 x1 .5 , ve n ti l  B R 1 1

7 s lo u p k y M 2 0 , ro zte è  1 5 0  s p o jk a  M 1 6 x1 ,5

8 s lo u p k y M 2 0 , ro zte è  1 5 0  s p o jk a  M 2 0 x1 ,5

9 P o d le  d o h o d y

2 M O ; M Z ; K P O

6 M O ; M Z ; S O ; S Z ; K P O

8 M O , M Z , D M S 3 S O , S Z  s o u è á s tí D M S 3

9 P o d le  d o h o d y

4 1 6  m m Z d vih  tá h la

5 2 5  m m

6 3 2  m m

7 4 0  m m

8 5 0  m m
T a b u lk a  p la tí p ro  tø íb o d o vé  ø íze n í s e rvo p o h o n u .

P o  d o h o d ì  je  m o žn o  d o d a t va r ia n tu  s  m ís tn ím  e le k tr i c k ým  o vlá d á n ím  ( /M O D O ) .

Ve rze  s  ø íd íc ím  s ig n á le m  s e  o b je d n á  ja k o  /D M S 3 -XX.XX  p o d le  s a m o s ta tn é  s o r tim e n tn í ta b u lk y D M S 3 .

O b je d n á  s e  n a p ø ík la d  P T N  6 -XX .XX .XX .XX  / D M S 3 -XX.XX
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C1 - kapacitní vysílaè s pøevodníkem 4-20 mA

MO
MZ
SO
SZ

M
C
V
I1

- vypínaè síly pro polohu servomotoru "O"
- vypínaè síly pro polohu servomotoru "Z"
- signalizaèní vypínaè síly pro polohu servomotoru "O"
- signalizaèní vypínaè síly pro polohu servomotoru "Z"

- motorek
- kondenzátor
- odporový vysílaè 100 ohm
- odporový vysílaè s pøevodníkem 4-20 mA - zapojení do smyèky (napájení pøímo z mìøeného signálu)

I2 - odporový vysílaè s pøevodníkem 4-20 mA - ètyøvodièové provedení (samostatné napájení)

KPO - koncový polohový vypínaè pro polohu servomotoru "O"

R - topný odpor
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